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Introducao

Pretende-se com esta carpeta mostrar o trabalho desenvolvido para a disciplina Los mapas
conceptuales en ensefianza de la Fisica, e a evolugdo na concretizagdao dos mapas conceptuais.
O mapa final esta dentro do mesmo tema que os anteriores colocados no Sitio Cmap, e intitula-se

“Movimento-Final”



Mapa conceptual - Webquest
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Mapa conceptual - Modelos Didacticos

BAS|IUL AURLI21CS

mw.oﬁ.cmcﬂ' LT R L SlEuRWeUN
= 0p 0issa.5eud opuawuidanbiL sagSewoju Jeuopodosd ant 10553j014
?mmmm__us._n_m 3F SOW)L SABAP 7 \ 7
0U Ep2ALRY \
4 T“__uz_e wabezipua.de eu 'Jg|casa oedebnsaALl 2u epeaseq \
mtwmwcog BAISSIWISLRLL \
n,“% _
wabez/pJaide ens eu edpiyed anb 23 sona(00 wabezipuaide ap sowiy
DUNJE CU EPELLR ¢ ! / / \\ P
\ 50 Wau
%

S2.0pEINGLWO3 ‘SOpRIeA

\ selfiojopolayy [ ELIT]
f , )

\ \ V‘V\\\\'hmc_.:_m S0 SassalalL] 50 @ Selopl Se BJ2D(5L0d DBU
0pS S0JII2PIP 505N 50 3 l sassa.A \
o / /

3 [BJUBILIREUN CONDRPIP DSIND34 € 3

| 500108 SopnajLd

A\
#0] 0UISI3 0 y\\\\l\

., mmmeu
SOSIEAIP SOJUALLIMISU) ) \ N
suw.sa%ﬁ_ycms;zﬁmﬁ._sﬁsgﬁ“%cmum_,ea 4 \ \ // SOPNRIU0D 50P 0RILZLIOWLBL BU BIRLUID

OAljeuR}Y |euoidipesy

S

3pod

02118pIq OJ2PON



Mapa conceptual - Investigacao escolar, hoje
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Mapa conceptual - M.R.U.
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Mapa conceptual - M.R.U. - Revisto
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Mapa conceptual - Movimentos
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Mapa conceptual - Movimento Rectilineo
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Mapa conceptual - Movimento Curvilineo
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Mapa Final - Movimento
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Descricao do mapa “Movimento-Final”.

Este mapa foi concebido a pensar nos alunos do décimo segundo ano de escolaridade, para a
disciplina de Fisica. Pretende-se fazer uma revisdo e uma interligacdo de todos os movimentos
conseguindo alcangar, por isso, uma visao mais generalista dos mesmos.

Assim, comeca com a definicdo de movimento, frisando o seu caracter relativo, sendo depois
ramificado quanto a sua trajectéria, rectilinea ou curvilinea. O principio que foi gerindo os dois
ramos foi o mesmo, subdividindo-se em movimentos sujeitos a forcas constantes e forcas
variaveis, tendo sido abordados os movimentos rectilineos: uniforme, uniformemente variado,
variado n3o uniformemente, harménico simples e oscilatério amortecido. Quanto aos movimentos
curvilineos foram analisados desde os casos particulares do movimento circular e uniforme,
oscilatdrios e curvilineos variados ndo uniformemente.

Foi feita uma descricdo breve de cada um dos movimentos, aparecendo depois alguns exemplos
de onde os podemos encontrar no dia-a-dia.

Como este mapa foi concebido a pensar em alunos de Fisica foram colocadas as equacdes que

regem os movimentos descritos.
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Relatorio de Actividades

Quando me inscrevi neste Master a disciplina que mais me cativou foi a disciplina Los mapas
conceptuales en ensefianza de la Fisica, pois estava mais perto da minha formacao inicial. No
entanto, foi-me totalmente impossivel assistir as aulas que se decorreram no periodo da manha,
por me encontrar a trabalhar, sou professora, e quando foi leccionada a tarde ndo compareci pois
tinha de realizar um exame. Perdi imenso, e o tempo que depois tive de despender para me
inteirar do funcionamento desta ferramenta foi muito superior, mas tive uma ajuda valiosa, os
videos tutoriais.

Comecei a construir mapas para trabalhos propostos por outros professores, e os primeiros a
realizar foram “Webquest” e “Modelos didacticos 2”. Posteriormente foi-nos pedido para a
disciplina de Investigagdo Escolar um mapa resumo do artigo de Pedro Caiial (2007) “Investigagdo
escolar, hoje”, que aparece na minha carpeta com o nome “Analise do artigo de Pedro Cafial”.

O mapa “Movimento rectilineo e uniforme” foi o primeiro a ser colocada no Sitio Cmap, e a ser
objecto de comentario pela colega Cinta, que prop0s que ndo ramificasse o mapa em Cinematica e
Dinamica. A proposta foi pertinente, tendo por isso alterado o mapa original e aparece o mapa
alterado com o nome “M.R.U - Cristina por Cinta”.

Posteriormente realizei o mapa “Movimentos-Cristina”, que engloba movimentos rectilineos e
curvilineos, mas apenas sujeitos a forgas constantes, notando-se ja uma grande evolucdo. Para tal
também ajudou os comentarios que os colegas fizeram ao mapa de Cinta, que analisei e tentei ndo
cometer os mesmos erros. Comentei o mapa do colega Anténio, para o tentar ajudar como os

comentarios dos colegas me ajudaram.

Para ir de encontro a proposta do professor para o trabalho final, tentei abordar os movimentos
rectilineos e curvilineos e nao sé sujeitos a forgas constantes. Aparecem entao os mapas
“Movimento Rectilineo” e “Movimento Curvilineo”. Ao realizar este mapas, tentei deixar cair o
excessivo formalismo matematico, que caracterizava os mapas anteriores, tentando-o justificar
mais. Da jungdo dos dois mapas aparece o mapa final “Movimentos-Final-Cristina”.

A razdo pela qual apresento uma carpeta com alguns dos mapa conceptuais realizados por mim, é

porque acho que é notdria a evolugdo na criagdo dos mesmos e no manuseamento do programa.
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